233479

A2

Zeichnungsname

Zeichnungsformat

233479 _6M90A

ASSEM

Germann

01.09.08

Modellname
Modelltyp

Ersteller

Erstelldatum
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Verfahrwinkel

Gelenk

UTEWN

of fthe joinfs
339° (+/- 169.5")

1327 (-30°" 7/ +102°)

der Gelenke
339" (+/- 169.59)
132° (-30° / +102°)
2L5° (+/- 122.5°)
226 (+/- 12°)
336" (+/- 168"
329° (+299.5° s -29.5") (abhaengig von der Anschlagsposition)

265° (+/- 122.57)
226" (+/- N2°)
336° (+/- 168°)

329° (+299.5° s -29.5°) (depending on fhe stop position)

Material Bemerkung Massstab Gewicht
1:5 5.555 kg
Oberflaeche Oberflaechenbehandlung Kanten Nicht tol. Masse:
%(w) IS0 1302 0% 52 |awg.Tot.
Oberflaeche frei von Kratzern 73); IS0 2768 - mK
Benennung Projektion 1SO E
- - Projekt
a |- Germann | 01.09.08 - K t Blaft 3
Name Datum Name Datum von 3
Index | Aend.-Nr. Erstellt Geprueft a ana
[+) Neuronics AG Zeichnungsnummer Index
‘uhum'cs Technoparkstr. 1
intelligent s personal robotics (H-8005 Zuerich a




